附件一：需逐条回复响应或偏离，并逐条注明产品实际参数
放疗大孔径螺旋CT模拟定位机参数响应偏离表
	序号
	主要技术指标
	规格要求
	响应
	偏离

	一
	设备招标要求概述
	
	
	

	1
	要求各供应商目前符合技术参数的同机型的最新型号机器，并列出详细配置清单和分项报价。
	
	
	

	2
	设备型号及操作系统版本
	投标人说明，要求最新机型和最新的硬件、软件版本。
	
	

	[bookmark: _Hlk222823903]三
	主要技术参数
	
	
	

	1. 
	机架系统            
	
	
	

	1.1
	滑环类型
	低压滑环
	
	

	1.2
	机架孔径
	≥850mm
	
	

	1.3
	每旋转360°采集
	≥64层
	
	

	1.4
	冷却方式
	风冷
	
	

	1.5
	无线系统
	提供
	
	

	1.6
	平板电脑
	提供
	
	

	1.7
	无线控制盒
	提供，机架左、右侧控制无线控制盒
	
	

	1.8
	自动确认扫描范围
	提供
	
	

	1.9
	智能扫描参数调整
	提供
	
	

	1.14
	高效服务管家
	提供
	
	

	1.15
	自动识别感兴趣区技术
	提供
	
	

	1.16
	原厂质控校准模体
	提供，能进行完整的原厂性能校准与检测
	
	

	2．
	X线系统
	
	
	

	2. 1
	高压发生器
	≥ 75kW
	
	

	[bookmark: OLE_LINK61][bookmark: OLE_LINK62]2.2
	球管
	
	
	

	[bookmark: OLE_LINK63]2.2.1
	球管小焦点
	[bookmark: OLE_LINK6][bookmark: OLE_LINK7]≤0.8×0.8mm
	
	

	2.2.2
	球管大焦点 
	≤1.0×1.2mm
	
	

	2.2.3
	球管阳极热容量（非等效）
	≥7MHU
	
	

	2.2.4
	最大阳极冷却率
	≥1300kHU/min 
	
	

	2.2.5
	球管阳极靶面直径
	≥200mm
	
	

	2.2.6
	最大管电流
	≥600mA
	
	

	2.2.7
	最小管电流
	≤20mA
	
	

	2.2.8
	最大管电压
	≥140kV
	
	

	2.2.9
	提供球管标准质保方案
	保用时间≥5年
	
	

	[bookmark: OLE_LINK64][bookmark: OLE_LINK65]2.2.10
	电压调节范围
	70～140Kv，大于4档
	
	

	2.3
	探测器
	
	
	

	[bookmark: OLE_LINK67][bookmark: OLE_LINK66]2.3.1
	每排探测器实际物理个数
	≥900
	
	

	2.3.2
	探测器单元总数
	≥29000
	
	

	2.3.3
	探测器物理宽度
	≥20mm  
	
	

	2.3.4
	探测器物理排数
	≥32排
	
	

	2.3.5
	传输速度
	≥2.5GB/s
	
	

	2.3.6
	探测器类型
	各厂家提供最先进探测器技术
	
	

	3. 
	扫描床系统
	
	
	

	[bookmark: OLE_LINK69][bookmark: OLE_LINK68]3.1
	扫描床水平进床精度
	≤1mm
	
	

	3.2
	扫描床垂直升降精度
	≤1mm
	
	

	3.3
	扫描床系统满足垂直升降与纵向运动必须实现分开操作
	提供
	
	

	3.4
	碳纤维放疗模拟定位专用床板
	提供
	
	

	3.5
	最大载重量
	[bookmark: OLE_LINK2][bookmark: OLE_LINK1]≥220kg
	
	

	3.6
	床面水平移动范围
	≥100cm
	
	

	3.7
	床面垂直升降范围
	≥42cm
	
	

	3.8
	TG66国际放疗标准
	符合
	
	

	3.9
	床面最大水平移动速度
	≥200mm/秒
	
	

	3.10
	最大垂直移床速度
	≥28mm/秒
	
	

	4. 
	扫描参数
	
	
	

	[bookmark: OLE_LINK70]4.1
	最大真实扫描视野(SFOV)
	≥500mm
	
	

	4.2
	最大显示扩展视野(EFOV)
	≥700mm
	
	

	4.3
	最大单次连续螺旋扫描时间
	≥120s
	
	

	4.4
	最小扫描层厚
	≤0.625mm
	
	

	4.5
	最大连续轴向扫描范围
	≥1350mm 
	
	

	4.6
	最大连续螺旋扫描范围
	≥1700mm
	
	

	4.7
	最小螺距因子
	≤0.06
	
	

	4.8
	最大螺距因子
	≥1.65
	
	

	4.9
	机架最快旋转扫描时间/360°
	≤0.5 秒/360°
	
	

	4.10
	快速扫描协议集成方案
	提供
	
	

	4.11
	肺部等组织结构的范围自动识别，将剂量降到最低
	具备
	
	

	5. 
	图像质量
	
	
	

	5.1.
	空间分辨率
	
	
	

	5.1.1
	空间分辨率(2%MTF)
	≥15 LP/cm
	
	

	5.1.2
	空间分辨率(10%MTF)
	≥14 LP/cm
	
	

	5.1.3
	空间分辨率(50%MTF)
	≥11.5 LP/cm
	
	

	5.2
	低密度分辨率
	≤5mm@0.3%≤12mGy, 20cm体模
	
	

	5.3
	噪声
	≤0.30%  
	
	

	5.4
	CT值范围
	不低于-1024 ～＋3000HU
	
	

	5.5
	CT值误差
	0HU测量 不超过±4HU
	
	

	6. 
	计算机系统
	
	
	

	6.1
	操作系统
	不低于Windows10
	
	

	6.2
	处理器
	64位，四核≥3.6GHz
	
	

	6.3
	硬盘容量
	≥500GB
	
	

	6.4
	内存
	≥32GB
	
	

	6.5
	提供包含GPU芯片的控制台计算机，保证系统稳定性
	提供
	
	

	[bookmark: _GoBack]6.6
	提供包含GPU芯片的图像系统处理计算机，保证图像重建稳定性
	提供
	
	

	6.7
	图像系统处理计算机处理器
	提供公司最新版本计算机不低于64位，八核≥1.8GHz
	
	

	6.8
	硬盘存储容量
	≥700,000幅512×512无压缩的图象
	
	

	6.9
	LCD彩色显示器，具备双屏显示功能
	≥19″2台，分辨率≥1280×1024
	
	

	6.10
	重建矩阵
	[bookmark: OLE_LINK39][bookmark: OLE_LINK40]≥1024×1024
	
	

	6.11
	显示矩阵
	≥1024×1024
	
	

	6.12
	提供厂家最新低辐射影像重建算法，该算法可实现儿童等低剂量成像
	提供
	
	

	6.13
	具备降低噪声能力
	具备
	
	

	7. 
	提供智能化量体成像操作平台
	
	
	

	7.1
	要求该操作系统可以保证不同操作员扫描结果的一致性
	具备
	
	

	7.2
	要求该系统在降低辐射剂量的同时保证图像质量的优化和提升
	具备
	
	

	7.3
	重建速度
	≥25幅/s（512X512矩阵）
	
	

	7.4
	计算机同步处理能力：可实现在扫描状态下的图像实时同步重建并行处理图像
	具备
	
	

	8．
	临床应用软件
	
	
	

	8.1
	MPR，曲面重建MPR (Curved MPR)
	提供
	
	

	8.2
	三维（3D、SSD）软件
	提供
	
	

	8.3
	最大及最小密度投影(MIP, MinP)
	提供
	
	

	8.4
	三维容积测量评估功能：可用于出血量的评估；小结节容积，密度与内部结构的评估
	提供
	
	

	8.5
	三维容积漫游软件和组织器官的彩色容积重建与显示(VRT)
	提供
	
	

	8.6
	容积透明重建功能，用于肺和支气管，结肠，骨骼系统的显示
	提供
	
	

	8.7
	造影剂自动跟踪软件，在血管内造影剂浓度达到设定值后自动触发个体化增强扫描。
	提供
	
	

	9．
	模拟定位工具
	
	
	

	9.1
	符合DICOM、HL7和IHE-RO标准
	具备
	
	

	9.2
	从DICOM节点和成像设备预取数据，从CD和DVD简单导入，患者数据核对
	具备
	
	

	9.3
	拖放图像加载，自动数据传输至TPS配置
	具备
	
	

	9.4
	激光灯数据交换、虚拟激光视图等患者标记功能
	具备
	
	

	9.5
	勾画特征
	具备
	
	

	9.6
	束流规划设置
	具备
	
	

	9.7
	手动轮廓勾画，可以利用点对点的自动密度梯度跟踪方法进行勾画，具备传统击点连线法,手动连续画法,二维自动画法，三维自动画法，层与层之间拷贝轮廓，自动在照射野角部设置标记，自动识别器官几何等中心，手动设置等中心，设计多叶光栅
	具备
	
	

	9.8
	可在任意角度产生DRR图像，DRR重建矩阵不小于CT矩阵(≥512×512)，DRR视图应同时包含BEV，同时在DRR上可显示靶区及其他组织，照射野大小形状及档块等，DRR的射线能量可由用户设定
	具备
	
	

	9.9
	提供病人摆位，固定，参考点，体表标记，假体模型，DRR胶片输出等功能
	具备
	
	

	9.10
	激光灯接口
	具备
	
	

	9.11
	完整的轮廓勾画虚拟X光透视图像和虚拟模拟
	具备
	
	

	9.12
	提供自动曝光控制功能，减少患者受照剂量
	具备
	
	

	9.13
	其他一般模拟定位功能
	具备
	
	

	10．
	双能量科研扫描平台
	1套
	
	

	10.1
	通过改变高低球管电压来辨别、分析不同的组织及病变
	具备
	
	

	10.2
	有单独双能量扫描协议，一次性模拟出多种电子密度能量的图像，如至少低至40kev，高至190kev等多档能量图像
	具备
	
	

	10.3
	提供相关技术文件支持双能量扫描
	具备
	
	

	10.4
	能谱纯化技术
	具备
	
	

	11.
	质控模体
	
	
	

	11.1
	提供CT高级电子密度模体
	[bookmark: OLE_LINK113][bookmark: OLE_LINK112]1套
	
	

	11.2
	CT模拟定位设备校准专用模体
	1套
	
	

	12.
	模拟定位附件
	
	
	

	12.1
	模拟定位激光灯--外置放疗激光定位灯（列出品牌、型号、分项报价）
	1套
	
	

	12.2
	高压注射器（列出品牌、型号、分项报价）
	1套
	
	

	12.3
	恒温烤箱（列出品牌、型号、分项报价）
	1个
	
	

	12.4
	真空泵及其配件
	1套
	
	

	12.5
	模拟定位一体板（与科室已有一体板兼容）
	1套
	
	

	13.
	其它应用软件
	
	
	

	13.1
	容积三维重建
	具备
	
	

	13.2
	肿瘤专用扫描方案
	具备
	
	

	13.3
	自动语音系统及双向语音传输
	具备
	
	

	14.
	呼吸门控系统
	
	
	

	14.1
	提供呼吸门控硬件及软件
	1套
	
	

	14.2
	配合CT机采集4DCT图像，支持回顾式螺旋扫描方式
	具备
	
	

	14.3
	开放式呼吸门控接口，上述4DCT图像和模拟定位数据可传输至配套的治疗计划系统进行相关放射治疗计划设计
	具备
	
	

	15
	Dicom 3.0 接口
	要求能实现DICOM图像的导入和导出及其它所有DICOM服务
	
	

	16
	支持输出Dicom RT图像
	具备
	
	

	17
	提供去金属伪影功能
	提供
	
	

	17.1 
	提供厂家最新去金属算法
	具备
	
	

	18
	提供≥30分钟不间断电源
	提供
	
	

	19
	提供防护用具，铅当量需符合相关防护要求
	铅衣、铅帽、铅围裙、铅围脖各一件
	
	

	20
	全面负责检查室内拆改恢复、装修改造（包括但不限于防辐射等），所需费用包含在报价中
	提供
	
	

	21
	全面负责将该项目接入医院院内网络，所需费用包含在报价中
	提供
	
	

	四
	安装要求
	
	
	

	1
	使用电压
	说明
	
	

	2
	最小安装面积
	说明
	
	

	3
	最小高度
	说明
	
	

	4
	关机状态电力消耗
	说明
	
	

	5
	待机状态电力消耗
	说明
	
	

	6
	工作状态电力消耗
	说明
	
	

	7
	瞬间峰值电力消耗
	说明
	
	

	8
	电子柜数量
	说明
	
	

	9
	是否需要专用计算机室
	说明
	
	

	10
	扫描间设备峰值工作散热量
	说明
	
	

	11
	设备间设备峰值工作散热量
	说明
	
	

	12
	如水冷机采用室内采风所需散热量
	说明
	
	

	13
	控制室设备峰值工作散热量
	说明
	
	

	14
	射线防护要求
	说明
	
	

	五
	技术资料
	
	
	

	1
	提供维修手册、软件系统操作手册（包括线路图、电路版位置图、检测、调试方法、故障代码等）
	提供
	
	

	2
	无条件永久打开维修密码（或提供终身有效的维修KEY）
	提供
	
	

	3
	技术资料（含线路图、电路版位置图、检测、调试方法、故障代码等）
	提供
	
	

	4
	操作手册
	提供
	
	

	5
	维修软件
	提供
	
	

	5.1
	基本维修软件
	提供
	
	

	5.2
	检测软件
	提供
	
	

	5.3
	报错系统
	提供
	
	

	5.4
	关键数据备份U盘
	提供，4块，512G/块
	
	

	5.5
	全盘镜像数据备份盘
	提供，4块，≥1T (固态)/块
	
	

	六
	售后服务
	
	
	

	1
	操作系统和应用软件必须是最新版本，软件升级保证，所需费用含在报价中
	提供
	
	

	2
	本公司国内专职高级应用培训专家队伍（不包括兼职）
	≥3人（提供人员名单）
	
	

	3
	本公司国内专职高级应用研发人员队伍（不包括兼职）
	≥3人（提供人员名单）
如医院方认为有必要应提供研发人员到医院的现场科研支持，所需费用含在报价中
	
	

	4
	系统软件和临床应用软件终身升级，所需费用含在报价中
	长期
	
	

	5
	电话维修系统
	提供
	
	

	6
	维修响应速度
	接到通知2小时内应答，12小时内到达现场（包括所有节假日）
	
	

	7
	配件送达时间
	国内≤2天、国外≤4天
	
	

	8
	设备停产后的备件供应
	保证10年
	
	

	9
	设备质保期，所需费用含在报价中
	提供整机质保五年
	
	

	10
	质保期内的开机率
	投标方保证开机率≥97%（按365个日历日计算，即正常开机达到354个日历日，停机不超过11天，超过1天质保期延长7天）
	
	

	11
	质保期内设备现场维护保养
	质保期内，设备现场≥2次维护保养（按产品PM说明提供保养所需耗材）
	
	

	12
	设备出保后每年的整机维保费用不超过设备合同总价的5%
	提供
	
	

	13
	质保期外设备故障维修
	要求上门维修，待维修完成后，只收取配件成本费，免收人工费和其它工时杂费。
	
	

	15
	须为医院提供现场、原厂等技术培训并提供科研支持（质保期内每年医师、医工等培训不少于8人次），所需费用含在报价中
	提供操作培训计划和维修培训计划（如医院方认为有必要投标方应提供原厂培训或专业系统培训班培训）
	
	

	16
	提供详细的设备使用环境要求，全面负责机房布局、水、电、空调、水冷系统等的设计并提供图纸资料，所需费用含在报价中
	提供
	
	

	17
	全面负责设备的运输（运输目的地为安装机房）、安装和调试，所需费用含在报价中
	要求
	
	

	18
	列出质保期外主要配件和耗材的清单和价格
	要求，包括但不限于X线球管、探测器单元、计算机、准直器、高压发生器等
	
	

	19
	列出质保期外主要配件更换质保期
	要求，X线球管列出保用条件
	
	

	20
	质保期内更换的配件，从更换之日起仍享有一年的免费质保期
	要求
	
	

	21
	终生提供软件安全防护升级(包括软件防火墙、病毒库升级等)，所需费用含在报价中
	要求
	
	

	22
	质保期外终身提供现场操作与科研支持，所需费用含在报价中
	提供，质保期外上门进行操作与科研支持免收人工费和其它工时杂费
	
	

	23
	终身提供设备及零配件更换专用拆装、运输工具，所需费用含在报价中
	要求
	
	

	24
	终身提供设备调试专用设备及专用模型，所需费用含在报价中
	要求
	
	

	25
	设备安装后，中标供应商应配合采购人按国家标准进行质量验收。若有歧义，采购人有权委托中国有资格的单位对该设备进行质量检测，费用由中标供应商承担。
	要求
	
	

	26
	质保期从设备安装完成并验收合格之日起开始。
	要求
	
	

	27
	验收合格标准为医院提供的有效验收报告。
	要求
	
	

	28
	所有第三方产品质保期如有特殊说明请单独列出，如无特殊说明均视为和投标主机享有相同质保期。
	要求
	
	

	29
	提供由设备生产方(或原厂)提供该设备的维护服务保证与授权
	要求，提供原厂的售后服务保证与授权,原则上应是由设备生产方（设备原厂）提供售后服务，如中标人不是设备原厂且由中标人提供售后服务，则需提供原厂的售后服务保证与授权。
	
	

	七
	其它要求
	
	
	

	1
	标书中的配置均属必配件，投标价包含表述中所有的配置
	要求
	
	

	2
	标书中要求的，并且投标人具有的软件、硬件（包括科研型）需响应
	要求
	
	

	3
	标书中的软件、硬件是科研应用型的必须注明
	要求
	
	

	4
	以上基本软件、临床应用软件、维修软件和技术资料等都必须随主机到达，不能随主机到达的请注明到达时间
	要求
	
	

	5
	中标方在偏离的条款中也必须提供该条款里中标人具有的最好配置（无论是标准配置或选配件）
	要求
	
	

	6
	所有附属设备或第三方产品国家规定需要进行注册的必须具有CFDA证书
	要求
	
	

	7
	列出配置清单、配置说明并提供订货号
	要求
	
	

	8
	配置清单和配置说明上的所有功能必须都能够正常使用
	要求
	
	

	9
	系统所有部件必须是全新产品不能有循环使用部件
	要求
	
	

	9
	标书中没有列出的标准配置的硬件和软件必须提供
	要求
	
	

	10
	标准书中的软件和各项功能如需其它硬件、软件和技术支持的，必须提供
	要求
	
	



