附件一：下肢机器人训练系统及配套设备采购询价参数要求
	序号
	参数要求
	所投产品实际参数
	响应
	偏离

	[bookmark: OLE_LINK2]品目一
	下肢机器人训练系统
	
	
	

	1
	通过二类医疗器械注册
	
	
	

	2
	用于步行功能障碍患者进康复训练
	
	
	

	3
	设备适配身高范围≥1.5m～1.9m 
	
	
	

	4
	产品组成：主体组成为外骨骼主体、动力电池、动力电池充电器、辅助支撑装置和配件组成
	
	
	

	5
	吊架参数要求：
	
	
	

	5.1
	吊架最大支撑高度≥1300mm
	
	
	

	5.2
	吊架最小支撑高度≥720mm
	
	
	

	5.3
	吊架最大转向宽度≥1500mm
	
	
	

	5.4
	吊架负载≥150kg
	
	
	

	6
	腿长调节：
	
	
	

	6.1
	大腿长度可自动调节
	
	
	

	6.2
	小腿长度可自动调节
	
	
	

	6.3
	设备可电动调节大腿长度或小腿长度
	
	
	

	6.4
	设备主机带有屏幕，可通过屏幕自动进行大腿和小腿长度调节
	
	
	

	7
	行走速度调节：行走速度范围≥1s/步～5s/步
	
	
	

	8
	步长调节：单步步长≤30厘米
	
	
	

	9
	训练模式：被动模式
	
	
	

	10
	关节运行角度：
	
	
	

	10.1
	髋关节最大屈曲角度≥120°
	
	
	

	10.2
	髋关节最大伸展角度≥40°
	
	
	

	10.3
	膝关节最大屈曲角度≥120°
	
	
	

	10.4
	膝关节最大伸展角度≥5°
	
	
	

	10.5
	踝关节最大运行角度≥30°
	
	
	

	10.6
	关节最大驱动力矩≥180Nm
	
	
	

	11
	电池容量≥6Ah
	
	
	

	12
	充电时间≤3小时
	
	
	

	13
	单块动力电池续航能力≥5小时
	
	
	

	14
	设备电池采用插拔设计，可快速从设备主机上手动分离，设备电量不足可随时更换
	
	
	

	15
	上机下机时间要求：穿脱时间≤3分钟
	
	
	

	品目二
	动静态平衡功能评估及训练系统（坐站）
	
	
	

	1
	功能特点：①高精度压力分布传感器≥4500个，精确数据测量；②可进行静态、动态模式检测评估；③可提供坐到站平衡评估；④可提供平衡训练
	
	
	

	2
	系统软件组成：①动态测试模块；②静态测试模块；③系统设置模块；④数据传输（导入导出）模块；⑤临床报告模块；⑥病历管理模块
	
	
	

	3
	平衡评定与训练系统分析软件：双足或单足动态压力分步图形显示，能够进行压力压强定量计算，形成相应图形曲线同时提供多媒体训练。具有①实时重心位置图显示方式；②实时重心偏向显示方式；③包络图显示
	
	
	

	4
	平衡评定与训练系统评估软件：包括有①站位平衡；②坐位平衡；③坐到站平衡；通过对患者在不同位姿状态下的平衡能力进行检测评估，可对患者自身平衡能力有全方位的了解，在评估结束后均可打印报告
	
	
	

	5
	平衡评定与训练系统评估报告：
	
	
	

	5.1
	评估报告包括①压力分布分析；②重心偏离分析；③椭球度分析；④X和Y轴偏向距离分析；⑤包络面积分析；⑥角度分析
	
	
	

	5.2
	通过各项数据的整合，完整的呈现了测试者者在测试时的整个状态
	
	
	

	6
	多位姿站立平衡检测：可进行≥4种角度的膝关节站立平衡能力测试
	
	
	

	7
	极限平衡检测：可对患者≥八个方位平衡能力进行检测，判断是否有方向性的平衡缺失，预测平衡障碍的发生
	
	
	

	8
	坐到站平衡评估及报告：系统提供患者从坐位到站位过程平衡能力的检测，并将人体左右两部分数据分开呈现，通过左右两侧数据的对比，判断左右两侧平衡能力的差异，帮助确定患侧
	
	
	

	9
	训练软件：
	
	
	

	9.1
	本系统可按照医师制定的平衡康复训练计划进行针对性的康复训练
	
	
	

	9.2
	训练过程通过观测图形中重心位置的实时变化，不断调整自己的重心位置来逐步恢复自身的平衡状态。通过互动模式进行身体平衡训练康复，增加训练的趣味性，有效提高患者训练的积极性
	
	
	

	9.3
	包括多种训练模式
	
	
	

	9.4
	多媒体训练游戏训练模式，可以免费增加升级
	
	
	

	10
	病历管理软件：平衡评定与训练系统的病历管理软件能够对病人信息进行管理，包括病人病历号、姓名、性别、年龄、身高、体重、检查日期等，可以通过关键字进行检索
	
	
	

	11
	采集频率≥400HZ，量程≥200N/cm²
	
	
	

	12
	误差率：≤最大量程的±2%
	
	
	

	品目三
	上肢评估与训练系统
	
	
	

	1
	该系统通过提供动力及用户交互界面进行上肢功能康复训练,设备包含主控系统与训练系统
	
	
	

	2
	该系统操作结构采用防夹手多连杆并联机械臂
	
	
	

	3
	该系统提供≥3种训练模式，包括被动训练、引导训练、情景训练
	
	
	

	4
	[bookmark: _GoBack]该系统能提供的最大训练速度0.3m/s，训练速度多档可调
	
	
	

	5
	该系统具备预定义训练轨迹功能，并包含直线与圆形轨迹
	
	
	

	6
	该系统具备康复训练计划管理功能。包括患者姓名、治疗师姓名和训练时间等内容，包含多种筛查和检索方式
	
	
	

	7
	该系统包含无线键鼠和遥控器，无卡顿操作距离主控系统≤1m左右，且开机后可由键鼠或遥控器对训练系统进行操作
	
	
	

	8
	该系统高度电动可调，高度调节范≥0-280mm
	
	
	

	9
	情景训练模式可设定多种特定的场景让患者进入相关角色，以现实生活中类似情景为参照，进行模仿、比较、优化并进行反复训练
	
	
	

	10
	该系统配备专用分指板套件，可分别适配左右手。分指板应配备粘扣，适合手的放置并能将手固定
	
	
	

	11
	该系统具有防夹手设计：训练状态下，患者可触及活动部件与相邻部件距离应≥60mm；危及手指应≥25mm
	
	
	

	12
	该系统具备轨迹异常监测功能。当操作连杆偏离设定轨迹时，设备立即停止运动，并在操作界面弹出警告提示信息
	
	
	

	13
	该系统具备终端位置监测功能。当终端位置超出患者训练范围时，设备立即停止运动，并在操作界面弹出警告提示信息
	
	
	

	14
	≥2个紧急停止开关，实现手动急停功能
	
	
	

	15
	该系统能提供防夹手急停功能。当人手进入操作台内部有夹手风险的区域时，设备将立即切断电机动力，并在操作界面弹出警告提示信息
	
	
	

	16
	该系统具有电气限位功能，实现安全保护。电气限位角度范围为90°～190°，允差±5°
	
	
	

	 二、
	提供参询机型详细配置清单
	
	
	

	 三、
	提供参询机型近二年国内医院合同或中标通知书≥3份
	
	
	

	 四、
	整机原厂质保≥五年
	
	
	



