附件一：
参数要求
	序号
	要求
	响应
	偏离

	品目一：
	屈光分析仪
	
	

	
	参数
	
	

	1
	多功能综合测量分析，全眼波前像差（角膜波前像差和眼内波前像差）、角膜地形图、全自动电脑验光仪、角膜曲率仪、日/夜瞳孔测量、角膜直径测量（白到白）、光程差测量
	
	

	2
	波前像差测量点≥2000点，可测瞳孔3.0-8mm，显示≥6阶，波前≥45项数据,辅助选择非球晶体/术后晶体倾斜像差分析/晶体高阶像差分析
	
	

	3
	瞳孔测量和角膜测量(白到白)，可测量日间Kappa角，Alpha角，辅助选择多焦晶体等
	
	

	4
	通过PSF和MTF进行术前术后全眼及高阶和可以0.1mm间隔调整，不同瞳孔大小的视觉质量评估
	
	

	5
	结合角膜曲率能判断晶体轴位状况
	
	

	6
	Toric模式辅助人工晶体植入轴向标定
	
	

	7
	像差测量原理:裂隙扫描检影法
	
	

	8
	屈光不正的测量（AR测量）
	
	

	8.1
	球镜度数（S）：-20.00D至+22.00D (VD=12mm)，0.01/0.12/0.25增量
	
	

	8.2
	柱镜度数（C）：0至±12.00D，0.01/0.12/0.25D增量
	
	

	8.3
	柱镜轴（A）：0至180°（1°/5°增量）
	
	

	8.4
	顶点距离：0/10.5/12/13.75/15/16.5mm
	
	

	8.5
	可测量最小瞳孔直径：直径≤2.6mm
	
	

	8.6
	眼睛的可测量范围：直径3.0至8.0mm
	
	

	8.7
	适应眼睛的松弛方式：自动雾化系统
	
	

	8.8
	视力表：风景视力表
	
	

	9
	角膜曲率的测量（KM测量）
	
	

	9.1
	角膜曲率半径（R1/R2/AVE）:5.00mm至10.00mm（0.01增量）
	
	

	9.2
	角膜屈光力（R1/R2/AVE）:33.75D至67.50D（n=1.3375），0.01/0.12/0.25D增量
	
	

	9.3
	角膜柱镜度数（C）:0D至±12.00D（0.01/0.12/0.25增量）
	
	

	9.4
	柱镜轴（A）:0至180°（1°/5°增量）
	
	

	9.5
	KM测量区域:≥直径3.3mm（当角膜曲率半径为7.7mm时）
	
	

	10
	角膜地形图测量（CT测量）
	
	

	10.1
	角膜屈光力:30D至62.50D（n=1.375），指示范围：10D至100D（n=1.3375）（0.01D增量）
	
	

	10.2
	测量角膜直径:最大直径≥11mm，最小直径≤0.5mm
	
	

	10.3
	Placido环个数（边缘）:≥33个边缘（16个环×2和中心圆）
	
	

	10.4
	数据点:≥11880（33×360）个点
	
	

	11
	瞳孔距离测量（PD测量）：30至85mm（1mm增量）
	
	

	12
	角膜直径测量（WTW测量）：13.0mm或以下（0.02mm增量）
	
	

	13
	瞳孔直径测量（PS测量）：1.0mm至10.0mm（0.02mm增量）
	
	

	品目二：
	免散瞳眼底照相机
	
	

	
	参数
	
	

	1
	拍摄方式：全自动拍摄、自动对焦、自动切换左右眼；个性化手动拍摄
	
	

	2
	拍摄范围：单次拍摄范围：眼内角≥70°；最大范围：≥130°
	
	

	3
	工作距离：≥35mm
	
	

	4
	拍摄瞳孔直径：最小拍摄瞳孔≤2.5mm
	
	

	5
	小瞳孔模式：自动识别瞳孔大小
	
	

	6
	[bookmark: _GoBack]拍摄模式：眼底彩照、外眼照相、立体照相
	
	

	7
	特殊成像模式：全景广角（软件实现）数码无赤光（软件实现）、IR红外光
	
	

	8
	拍摄技术：激光光源拍摄技术
	
	

	9
	拍摄辅助功能：自动校准、自动对焦、自动拍摄、自动小瞳孔模式、自动切换左右眼
	
	

	10
	屈光补偿范围：-33D 至 +40D【-13D 至 +12D(不使用屈光补偿镜片)；-33D 至 -12D(使用负镜屈光度补偿镜片)；+11D 至 +40D(使用正镜屈光度补偿镜片)】
	
	

	11
	显示屏：≥10英寸，360°旋转触控屏
	
	

	12
	内部固视标：OLED光源；中心及周边≥9方位固视标
	
	

	13
	固视标显示方式可个性化调整：位置、常亮或闪烁、闪烁速度、亮度、形状
	
	

	14
	闪光强度：可调
	
	

	15
	数据存储：USB、数据库系统、共享文件夹、DICOM直连、连接AI系统
	
	

	16
	影像系统：患者数据管理、图像处理、数据传输、报告输出
	
	

	17
	全景广角拍摄：内置大于等于9个方位的固视标引导拍摄，经内置软件自动生成视网膜全景图
	
	

	18
	手动测量：支持自动测量距离、面积；测量形状可按照病灶形态，进行个性化修改
	
	

	19
	病灶标记：支持文字、箭头、方形标记病灶，便于医患沟通
	
	

	20
	杯盘比测量：支持手动勾画视盘、视杯形态，自动计算杯盘比
	
	

	品目三：
	超声青光眼治疗仪
	
	

	1
	适应症:可用于开角型和闭角型，原发性和继发性青光眼。
	
	

	1.1
	可用于不同进展程度的青光眼患者。当药物无法控制眼压时，无论有/无青光眼手术史，均可适用。
	
	

	1.2
	对难治性青光眼，可明显缓解疼痛，改善眼表症状。
	
	

	1.3
	可进行重复治疗，并且重复治疗不会增加并发症风险。
	
	

	1.4
	治疗可应用于手术室，也可在门诊治疗室进行，术式无切口。
	
	

	2
	控制台操作方式包括但不限于:控制台触摸屏及按钮方式。
	
	

	2.1
	连接器，用于连接耗材治疗探头和定位环的负压吸附系统(含抽吸管)。
	
	

	2.2
	具有配套挂架。
	
	

	2.3
	嵌入式热敏打印机和打印纸。
	
	

	2.4
	双功能踏板触发治疗踏板功能和抽吸踏板功能。
	
	

	3
	能量源
	
	

	3.1
	能量源:超声能量输出可调。
	
	

	3.2
	能量可聚焦在睫状体上;≥6个扇形探头，将超声波精准聚焦于睫状突上，通过热效应作用睫状上皮细胞，减少房水产生，从而达到降低眼压目的。
	
	

	3.3
	能够设置不同参数和控制治疗程序，使探头在医生设置的参数下工作，选择6/8/10扇区，个体化治疗剂量。
	
	

	3.4
	能量对其他眼部组织无伤害。
	
	

	3.5
	治疗时间的准确性，治疗时间的误差应≤0.3s。
	
	

	3.6
	工作负压偏差≤±8%。
	
	

	4
	超声治疗探头
	
	

	4.1
	超声工作频率:20.5～23.5MHz。
	
	

	4.2
	输出声功率:2.6±1.2W。
	
	

	4.3
	焦域相关参数
	
	

	4.3.1
	换能器焦平面距离:换能器到焦平面的距离:10.1±0.8mm。
	
	

	4.3.2
	焦域的三维尺寸(-6dB):a.焦域深度(DX6):0.20±0.05mm。b.焦域宽度(DY6):3.1±0.5mm。c.焦域长度(L6):3.2±1.2mm。
	
	

	4.3.3
	焦域最大声强(Ispta):153±36W/cm2。
	
	

	4.4
	治疗头侧壁超声辐射要求:手持式治疗头侧壁手持部位上超声辐射的空间峰值时间平均声强应小于120mW/cm2。
	
	

	二、
	提供参询机型详细配置清单
	
	

	三、
	提供参询机型近二年国内医院合同或中标通知书≥3份
	
	

	四、
	整机原厂质保≥3年
	
	



